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高速・高性能な画像記述AI Nguyen, Suganuma, Okatani, GRIT: Faster and Better Image-captioning Transformer Using Dual Visual Features, ECCV2022

画像記述の例

提案した画像記述AIのアーキテクチャ(GRIT) 実験結果：記述精度

画像から取り出すべき特徴とは？計算効率の高い画像記述AIの必要性

当チームの目標と研究内容
目標と背景

• 目標：橋梁などインフラ構造物の維持管理を，AI・ロボット技術で効率化・高度化
• 技術課題①：画像等を自動撮影可能なロボットの開発  Skydio社のドローンなど
• 技術課題②：画像等を元に対象物の状況を理解し，説明できるAIの開発

内閣府ムーンショット
CAFÉプロジェクトに
当チームが参加中

橋梁点検から災害現場・月面基地建設までをターゲットに，環境理解AIを研究中• 大規模言語モデルの発展（ChatGPTなど）→ 画像の言語化技術の重要度が増している

研究内容
• 画像と言語のマルチモーダルAIの研究を優先的に実施中
• 他の成果①：比喩表現を用いた画像記述 [Tran-Okatani, ACCV2022]
• 他の成果②：画像特徴の自己教師学習の研究 [Liu-Suganuma-Okatani, NeurIPS2022]
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